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Le détecteur AQUA Plus permet de détecter des mouvements dans
I'espace protégé. La notice est applicable au détecteur avec I'électronique
en version 2.4 (ou ultérieure) et le logiciel en version 2.00 (ou ultérieure).
CARACTERISTIQUES

+ Double pyroélément.

+  Algorithme numérique de détection de mouvement.

« Compensation numérique de température.

+ Choix de la sensibilité de détection.

+ Résistances FDL intégrées (2EOL).

« Voyant LED pour la signalisation de I'alarme.

« Fonction de préalarme.

« Controle de la tension d’alimentation.

«  Autoprotection a I'ouverture du boitier.

«  Support réglable pour le montage inclus.

DESCRIPTION

Lorsque le détecteur détecte un mouvement dans I'espace protégé, les con-
tacts du relais d'alarme seront ouverts pour 2 secondes.

Contréle de la tension d’alimentation
Dans le cas de la chute de la tension au-dessous de 9 V (+5%) pendant
plus de 2 secondes, le détecteur signale une panne. La panne est signalée
par I'activation du relais d'alarme et par le voyant LED qui est allumé. Elle est
signalée aussi longtemps qu'elle dure.
CARTE ELECTRONIQUE
@® bornes :
NC - sortie d'alarme (relais NC).
TMP - sortie anti-sabotage (NC).
COM - masse.
12V - entrée d'alimentation.

Detektory AQUA Plus slouzi k detekci pohybu ve sledovaném prostoru.
Tento manual se vztahuje k detektoru s verzi elektroniky 2.4 (nebo novéjsi)
a verzi firmware 2.00 (nebo noveéjsi).

VLASTNOSTI

« Dualni pyroelektricky element.

« Digitalni algoritmus detekce pohybu.

« Digitalni teplotni kompenzace.

+ Nastavitelna citlivost detekce.

* Integrované EOL rezistory (Dvojité EOL).

* LED poplachova kontrolka.

«  Funkce predpoplachu.

« Kontrola napajeciho napéti.

« Tamper ochrana proti otevieni krytu.

« Soucasti je nastavitelny montazni drzak.

POPIS

Po zaregistrovani pohybu ve sledovaném prostoru detektor rozepne relé
na pfiblizné 2 sekundy.

Kontrola napajeciho napéti
Pokud napéti klesne pod 9V (+5%) na vice jak 2 sekundy nebo je porucha
v signalové cesté, detektor bude signalizovat poruchu. Porucha je signali-
zovana aktivaci poplachového relé a svicenim LED kontrolky. Porucha bude
signalizovana do té doby, nez porucha pomine.
DESKA S ELEKTRONIKOU
® svorky:
NC - poplachovy vystup (relé NC).
TMP — tamper kontakt (NC).
COM - spolecna zem.
12V - napéjeci vstup.

@ voyant LED rouge indiquant :
— préalarme — flash court (env. 120 ms) ;
— alarme — allumé 2 secondes ;
— démarrage — clignote rapidement ;
— basse tension d'alimentation — allumé.
® broches pour la configuration des sorties du détecteur :
— résistances FDL intégrées seront'utilisées — placez le cavalier

sur les broches selon le mode présenté sur la figure 2 (connectez
les sorties comme illustré sur la figure 10).

— résistances FDL intégrées ne seront pas utilisées — placez le cava-

lier sur les broches selon le mode présenté sur la figure 3 (connec-
tez les sorties comme illustré sur la figure 11).

double pyroélément. Ne pas toucher le pyroélément pour ne pas
le salir.

@
® contact d'autoprotection (NC).

® graduation a positionner le pyroélément par rapport a la lentille

(voir : fig. 9).

@ trou pour vis de fixation.

® broches pour la configuration du détecteur :

PIR SENS. - sélection de la sensibilité de détection du capteur infraro-
uge - voir : fig. 4 (A - sensibilité faible, B et C - sensibilité
moyenne, D — haute sensibilité).

LED ON/OFF — activation/désactivation du voyant LED (cavalier placé
— voyant LED activé ; cavalier enlevé — voyant LED
désactivé).

ZONE DE DETECTION

La figure 5 illustre la zone de détection du détecteur avec la lentille EWA
montée en standard. Cette lentille peut étre remplacée par :
LR - longue portée avec contréle de la zone anti-rampement : portée
de 30 m; largeur du faisceau principal au bout de la portée de 3 m.

VB — barriére verticale : portée de 22,5 m ; largeur du faisceau
principal au bout de la portée de 2,2 m.

@ cervena LED zobrazuje:
— predpoplach — kratké bliknuti (pfibl. 120 ms);
— poplach — sviti po dobu 2 sekund;
— spousténi — pomalé blikani;
— nizké napéajeci napéti — sviti.
® konfiguraéni piny vystupl detektoru:
— pokud maji byt pouzity integrované rezistory — nasadte propojky
podle obrazku 2 (vystupy zapojte podle obrazku 10),
— pokud nemaji byt pouZity integrované rezistory — nasadte propojky
podle obrazku 3 (vystupy zapojte podle obrazku 11).
@ dualni pyroelement. Nedotykejte se pyroelektrického senzoru,
abyste jej neuspinili.
® tamper kontakt (NC).
® méitko pro umisténi pyroelementu vici Cocce (obrazek 9).
@ montazni otvory.
® konfiguracni piny detektoru:
PIR SENS. — nastaveni citlivosti PIR senzoru — viz: Obr. 4 (A — nizka
citlivost, B a C — stfedni citlivost, D — vysoka citlivost).
LED ON/OFF - povoleni/zakazani signalizace LED kontrolkou (propojka
propojena — LED povolena; propojka sejmuta — LED
zakéazana).
DIAGRAM POKRYTi
Obrazek 5 znazorfiuje pokryti prostoru se standardné dodavanou ¢ockou
EWA, ale s moznosti vymény za jinou:
LR - ¢ocka s dlouhym dosahem: dosah 30m; hlavni paprsek 3m Siroky
na konci dosahu.

VB - ¢ocka typu zéclona: dosah 22,5m; paprsek 2,2m Siroky na konci
dosahu.

Czujka AQUA Plus umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze.
Instrukcja dotyczy czujki z wersjg elektroniki 2.4 (lub nowszg) i wersjg
oprogramowania 2.00 (lub nowszg).

WLASCIWOSCI

+ Podwajny pyroelement.

+  Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

+ Cyfrowa kompensacja temperatury.

+  Wybor czutodci detekcji.

+  Whbudowane rezystory parametryczne (2EOL).
+ Dioda LED do sygnalizacji alarmu.

+  Funkcja prealarmu.

+ Kontrola napigcia zasilania.

*  Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy.
+ Regulowany uchwyt montazowy w zestawie.

OPIS

Po wykryciu przez czujke ruchu w chronionym obszarze, styki przekaznika
alarmowego zostang otwarte na 2 sekundy.

Kontrola napigcia zasilania
W przypadku spadku napiecia ponizej 9 V (+5%) na czas diuzszy niz
2 sekundy, czujka zgtosi awarig. Awaria sygnalizowana jest wigczeniem
przekaznika alarmowego oraz $wieceniem diody LED. Sygnalizacja awarii
trwa przez caly czas jej wystgpowania.
PLYTKA ELEKTRONIKI
@ zaciski:
NC — wyjscie alarmowe (przekaznik NC).
TMP — wyjscie sabotazowe (NC).
COM — masa.
12V - wejdcie zasilania.

Der Melder AQUA Plus erméglicht die Bewegungserfassung im geschiitzten
Raum. Die Anleitung bezieht sich auf den Melder mit der Elektronikversion
2.4 (oder héher) und mit der Firmwareversion 2.00 (oder héher).
EIGENSCHAFTEN

+ Zweifaches Pyroelement.

+ Digitaler Detektionsalgorithmus.

+ Digitale Temperaturkompensation.

+  Auswahl der Detektionsempfindlichkeit.

+ Eingebaute Abschlusswiderstande (2EOL).

+  LED zur Signalisierung des Alarms.

+ Voralarm-Funktion.

+ Kontrolle der Spannungsversorgung.

+  Sabotageschutz vor dem Offnen des Gehéuses.

+ Einstellbarer Befestigungsful im Lieferumfang.

BESCHREIBUNG

Nachdem der Melder eine Bewegung im geschitzten Raum erkennt, werden
die Kontakte des Alarmrelais 2 Sekunden lang gedffnet.

Kontrolle der Spannungsversorgung

Wenn die Spannung unter 9 V (+5%) fir l&ngere Zeit als 2 Sekunden
fallt, dann wird der Melder eine Stérung melden. Die Storung wird durch
die Aktivierung des Alarmrelais und durch dauerhaftes Leuchten der LED sig-
nalisiert. Die Stérungssignalisierung dauert solange, bis die Stérung vorliegt.

Elektronikplatine
@ Schraubklemmen:
NC - Alarmausgang (Relais NC).
TMP — Sabotageausgang (NC).
COM - Masse.
12V - Stromversorgungseingang.

De AQUA Plus detector kan beweging detecteren in een beschermd gebied.
Deze handleiding heeft betrekking op detectoren met elektronische versie
2.4 (of nieuwer) en firmware versie 2.00 (of nieuwer).
EIGENSCHAPPEN

+ Dual pyro sensor element.

+ Digitale bewegingsdetectie algoritme.

+ Digitale temperatuur compensatie.

« Selecteerbare detectie gevoeligheid.

* Ingebouwde EOL weerstanden (2 EOL).

+ LED alarm indicatie.

+ Voor-alarm optie.

+ Voeding voltage controle.

+ Sabotage bescherming tegen het openen van de behuizing.

+ Aanpasbare muurmontagebeugel inbegrepen.

BESCHRIJVING

Nadat beweging door de detector gedetecteerd is zal het alarm relais worden
geopend voor 2 seconden.

Voeding voltage controle
Indien het voltage onder de 9 V (+ 5%) komt voor langer dan 2 seconden,
dan zal de detector een storing signaleren. De storing wordt weergegeven
door activering van het alarm relais en een rood brandende LED indicatie.
De storingsindicatie zal aanhouden totdat de storing verholpen is.
ELEKTRONISCHE PRINT
@ Aansluitingen:
NC - alarm uitgang (NC relais).
TMP - sabotage uitgang (NC).
COM - common ground.
12V - voedingsingang.

Detektor AQUA Plus umoziiuje zistenie pohybu v chranenom priestore.
Prirucka sa tyka detektora s doskou elektroniky 2.4 (alebo novSou) a s verziou
firmvéru 2.00 (alebo novsou).

VLASTNOSTI

+  Dvojity pirelement.

+ Digitélny algoritmus detekcie pohybu.

+ Digitalna kompenzacia teploty.

+ Vyber citlivosti detekcie.

+  Zabudované rezistory (2EOL).

+ LED-ka na signalizaciu alarmu.

+  Funkcia prealarmu.

+ Kontrola napétia napajania.

+ Sabotazna ochrana pred otvorenim krytu.

+ Nastavitelna konzola v sete.

POPIS

Po zisteni pohybu detektorom v chranenom priestore st kontakty alarmového
relé rozpojené na 2 sekundy.

Kontrola napétia napajania
V pripade poklesu napatia pod 9 V (+5%) na ¢as dlhi ako 2 sekundy,
zahlasi detektor poruchu. Porucha je signalizovana zapnutim alarmového
relé a svietenim LED-ky. Signalizacia poruchy trva po cely Cas jej trvania.
DOSKA ELEKTRONIKY
@ svorky:
NC - alarmovy vystup (relé NC).
TMP - sabotézny vystup (NC).
COM - zem.
12V — vstup napéjania.

@ czerwona dioda LED sygnalizujgca:
— prealarm — krotki btysk (ok. 120 ms);
— alarm — $wieci przez 2 sekundy;
— rozruch — szybko miga;
— niskie napiecie zasilania — $wieci.
@ kotki do konfiguracji wyj$¢ czujki:
— wbudowane rezystory majg by¢ uzywane — zatéz zworki w sposéb
pokazany na rysunku 2 (wyjécia potgcz w sposdb pokazany
na rysunku 10).
— wbudowane rezystory nie majg by¢ uzywane — zatéz zworki
w sposob pokazany na rysunku 3 (wyjscia potacz w sposob
pokazany na rysunku 11).
@ podwojny pyroelement. Nie dotykaj pyroelementu, aby go nie
zabrudzic.
® styk sabotazowy (NC).
® podziatka do pozycjonowania pyroelementu wzgledem soczewki
(patrz: rys. 9).
@ otwor na wkret mocujacy.
® kotki do konfiguraciji czujki:

PIR SENS. — wybdr czutosci detekgji czujnika podczerwieni — patrz: rys. 4
(A - niska czuto$¢, B i C — $rednia czuto$¢, D — wysoka
czuto$c).

LED ON/OFF — wigczenie/wytgczenie diody LED (zworka zatozona — dioda
LED wigczona; zworka zdjeta — dioda LED wytgczona).

OBSZAR DETEKCJI

Rysunek 5 obrazuje obszar detekcji czujki ze standardowo montowang
soczewka EWA. Soczewke te mozna wymieni¢ na inng:
LR - dalekiego zasiegu z kontrolg strefy podejécia: zasieg 30 m;
szerokos$¢ wigzki gtéwnej na koncu zasiggu 3 m.
VB - kurtyna pionowa: zasieg 22,5 m; szeroko$¢ wigzki na koricu
zasiggu 2,2 m.

@ rote LED zur Anzeige:
— Voralarm — kurzes Blinken (ca. 120 ms);
— Alarm — leuchtet 2 Sek. lang;
— Anlauf - blinkt schnell;
— niedrige Spannungsversorgung — leuchtet.
@ Pins zur Konfiguration der Ausgénge des Melders:
— Wenn die integrierten Widerstande verwendet werden sollen —
setzen Sie die Steckbriicken wie in der Abbildung 2 auf (verbinden
Sie die Ausgénge wie in der Abbildung 10).
— Wenn die integrierten Widerstande nicht verwendet werden sollen —

setzen Sie die Steckbriicken wie in der Abbildung 3 auf (verbinden
Sie die Ausgange wie in der Abbildung 11).
PIR-Sensor. Beriihren Sie den Pyrosensor nicht, um es nicht zu
verschmutzen.
Sabotagekontakt (NC).

@
®
® Justierung zum Positionieren des Pyroelements im Verhéltnis zur
Linse (siehe: Abb. 9).

@

®

Montagedffnung.

Pins zur Konfiguration des Melders:

PIR SENS. — Auswahl der Empfindlichkeit des Infrarotsensors — siehe:
Abb. 4 (A - niedrige Empfindlichkeit, B und C — durch-
schnittliche Empfindlichkeit, D — hohe Empfindlichkeit).

LED ON/OFF - Ein-/Ausschalten der LED (Steckbriicke aufgesetzt — LED
eingeschaltet; Steckbriicke abgenommen — LED ausge-
schaltet).

ERFASSUNGSBEREICH

Die Abbildung 5 zeigt den Erfassungsbereich des Melders mit der stan-
dardméaRig montierten Linse EWA. Die Linse kann gegen eine andere
austauscht werden:

LR - Langstreckenlinse mit Kontrolle der Unterkriechzone: Reichweite
30 m; Breite des Hauptstrahls am Ende der Reichweite — 3 m.

VB - Vorhanglinse: Reichweite 22,5 m; Breite des Hauptstrahls am
Ende der Reichweite —2,2 m.

@ Rode LED ter indicatie van:
— vooralarm — knippert kort (+/-. 120 ms);
— alarm — AAN voor 2 seconden;
— opwarmen — knippert langzaam;
— laag voedingsvoltage — AAN.
® Configuratie jumpers:
— de ingebouwde weerstanden gebruiken — plaats de jumpers zoals
getoond in Fig. 2 (sluit de detector aan zoals getoond in Fig. 10),

— de ingebouwde weerstanden niet gebruiken — plaats de jumpers
zoals getoond in Fig. 3 (sluit de detector aan zoals getoond
in Fig. 11).
@ Dual pyro-sensor element. Raak de pyro elektrische sensor niet
aan, zodat deze niet vuil wordt.
® Sabotageschakelaar(NC).
® Schaling voor het positioneren van de pyro-sensor t.o.v. de lens
(zie: Fig. 9).
@ Schroefgat voor het vast zetten.
® Detector configuratie jumpers:
PIR SENS. — PIR sensor gevoeligheid — zie: Fig. 4
(A—-laag, B en C — medium, D — hoog).
LED ON/OFF - Aan/Uit zetten van de LED indicatie (jumper geplaats — LED
AAN; jumper verwijdert — LED UIT).

DETECTIE GEBIED

Fig. 5 Detectie gebied van de detector met een EWA lens type.

De EWA lens is standaard gemonteerd in de detector, en kan optioneel
worden vervangen voor:
LR - Long range (long Beam): Bereik 30 m; en 3 m breed aan het einde
van het bereik;
VB - Verticale gordijnlens: Bereik 22.5 m; en 2.2 m breed aan het
einde van het bereik.

@ cervena LED-ka signalizuje:

— prealarm — kratke bliknutie (priblizne 120 ms);

— alarm — svieti 2 sekundy;

— spustaci rezim — blika rychlo;

— nizke napétie napajania — svieti.

® jumpre na konfiguraciu vystupov detektora:

— zabudované rezistory maju byt pouzivané — nasadit jumpre
spdsobom zobrazenym na obrazku 2 (vystupy pripojit spdsobom
zobrazenym na obrazku 10).

— zabudované rezistory nemaju byt pouzivané — nasadit jumpre
spdsobom na obrazku 3 (vystupy pripojit spésobom zobrazenym
na obrazku 11).

@ dvojity pirelement. Je zakazané dotykat' sa ho, aby sa nezaspinil.
® sabotazny kontakt (NC).
® ryska na nastavenie pirelementu vzhladom na So$ovku (pozri: obr. 9).
@ otvor na skrutku.
® jumpre na nastavenie detektora:
PIR SENS. — vyber citlivosti detektora PIR — pozri: obr. 4 (A — nizka
citlivost, B a C — stredna citlivost, D — vysoka citlivost).
LED ON/OFF — zapnutie/vypnutie LED-ky (nasadeny jumper — zapnuta
LED-ka; bez jumpera — vypnuta LED-ka).

CHRANENY PRIESTOR

Obrazok 5 zobrazuje priestor chraneny detektorom so Standardne dodavanou
SoSovkou EWA. Sosovku je mozné vymenit za inu:
LR - daleky dosah s kontrolu priestoru pod detektorom: dosah 30 m;
Sirka hlavného lica na konci dosahu 3 m.
VB - zaclona: dosah 22,5 m; Sirka hlavného lic¢a na konci
dosahu 2,2 m.

The AQUA Plus detector allows detection of motion in the protected area.
This manual applies to the detector with electronics version 2.4 (or newer)
and firmware version 2.00 (or newer).

FEATURES

« Dual element pyrosensor.

« Digital motion detection algorithm.

« Digital temperature compensation.

« Selectable detection sensitivity.

«  Built-in EOL resistors (Double EOL).
* LED alarm indicator.

* Pre-alarm feature.

«  Supply voltage control.

« Tamper protection against cover removal.
« Adjustable mounting bracket included.

DESCRIPTION

After motion is sensed by the detector in the coverage area, the alarm relay
contacts will open for 2 seconds.

Supply voltage control
In the event of the voltage drop below 9 V (+ 5%) for more than 2 seconds,
the detector will signal a trouble. The trouble is indicated by the activation of
alarm relay and the steady red light of LED indicator. The trouble signaling
will continue as long as the trouble persists.
Electronics board
® terminals:
NC - alarm output (NC relay).
TMP — tamper output (NC).
COM - common ground.
12V - power input.

Masewatens AQUA Plus nossonsieT o6HapyuThb IBUXeEHE B OXpaHAEMON
30He. PYKOBOACTBO pacnpocTpaHsieTcst Ha U3BeLLaTeny ¢ neYaTHoi nnarton
Bepcun 2.4 (unu Gonee noaaHeit) 1 ¢ Mukponporpammoit Bepcim 2.00 (unm
6onee nosaHe).

CBOWUCTBA

+  [1BOiHOI NMPO3NEMEHT.

*  Lincbposoit anroputm oGHapyxeHNs ABIKEHMS.

*  Lndposas komneHcaLys Temneparypbl.

*  BobiGop 4yBCTBUTENBHOCTY OGHAPYKEHNS.

*  BcTpoeHHble okoHeuHble peancTopbl (2EOL).

+  CBeToavoA Ans CUrHan13aLymi TpeBory.

*  OyHKUMS MpeATpeBory.

* KOHTpOIb HanpsbKeHWst MUTaHIS.

+ TawmnepHas 3alLuTa OT OTKPbITUS KOpryca.

*  Perynupyembiii KpOHLLTENH B KOMMEKTE.

OMNMUCAHME

TMocrie 0GHapyKeHs ABIKEHIS U3BELLATENEM B OXPaHSIEMO 30HE, KOHTaKTbI
pene ByayT pasoMKHYTbI Ha Bpems 2 CekyHf,.

KoHTponb HanpsixeHWs nUTaHusA
B cnyyae nagenus HanpsbkeHust Hke 9 B (+5%), npogonxatoLlerocs
CBbILLE 2 CeKyH/, N3BeLLaTenb CUrHanM3npyeT aBapuio. ABapuio CUrHanm-
31pYeT BKIIOYEHe pene 1 CBeveHre cBeToanoaa. CurHannsaums asapum
NPOLOMKAETCS B TEHEHWE BCErO BPEMEH! ee Hannyus.
NMEYATHASA MJATA
® Kknemmbl:
NC - Bbixop TpeBoru (pene NC).
TMP - TamnepHbiii Beixod (NC).
COM - macca (0 B).
12V — Bxof NUTaHWS.

Il rilevatore AQUA Plus, rende possibile la rilevazione di movimento all'interno
di un’area protetta. Il presente manuale si riferisce ai rilevatori con scheda
di versione 2.4 (oppure superiore) e con il firmware di versione 2.00
(oppure superiore).

CARATTERISTICHE

« Sensore piroelettrico a doppio elemento.

«+ Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

+ Compensazione digitale della temperatura.

* Regolazione della sensibilita di rilevazione del movimento.

« Resistenze di bilanciamento integrate (2EOL).

+ LED di segnalazione allarme.

+ Funzione di pre-allarme.

« Supervisione della tensione di alimentazione.

«  Protezione anti-manomissione contro 'apertura dell'alloggiamento.

+  Supporto regolabile in dotazione.

DESCRIZIONE

Dopo il rilevamento del movimento all'interno di un’area protetta, il contatto
del relé di allarme sara aperto per 2 secondi.

Funzione di supervisione della tensione di alimentazione
Il rilevatore € in grado di segnalare un guasto quando la tensione di alimen-
tazione scende sotto i 9 V (+ 5%) per piu di 2 secondi. Il guasto & indicato
dall'attivazione del rele di allarme e dall'accensione del LED. La segnalazione
di guasto rimane attiva fino alla scomparsa del problema.
SCHEDA ELETTRONICA
® terminali:
NC - uscita di allarme (relé NC).
TMP - uscita anti-manomissione (NC).
COM - massa.
12V - ingresso alimentazione.

AQUA Plus ilmaisimet tunnistavat liikkeen valvonta-alueella. Tdmé manuaali
kattaa ilmaisimet joiden elektroniikkaversio on 2.4 (tai uudempi) ja firmwaren
versio 2.00 (tai uudempi).

OMINAISUUDET

«+ Kaksielementtinen pyro-sensori.

« Digitaalinen liketunnistusalgoritmi.

« Digitaalinen lampétilakompensointi.

+ Tunnistusherkkyys valittavissa.

+ Sisaanrakennetut EOL vastukset (kaksoispaatevastukset).

+ Halytyksen ilmaisu LED.

«  Esihalytys ominaisuus.

+ Jannitesy6ton valvonta.

+  Kansisuojakytkin kotelon avaamisen valvontaan.

« Saadettava asennusjalusta mukana.

KUVAUS

Kun ilmaisin on havainnut liikettd valvonta-alueellaan, niin sen hélytysrele
vetad/aukeaa 2 sekunniksi.

Jannitesyoton valvonta
Jos tunnistimen kayttojannite laskee alle 9 V (+ 5%) yli 2 sek. ajaksi, tunnistin
iimaisee sen vikana. Vika ilmaistaan liipaisemalla halytysrele seka samalla
punainen LEDi syttyy ja palaa kiinteasti. Vikailmaisu jatkuu niin kauan kuin
vikatila on voimassa.
PIIRILEVY
@ liittimet:
NC - halytysulostulo (NC rele).
TMP - kansisuoja ulostulo (NC).
COM - yhteinen maa(-).
12V - virransyotto (+).

@ red color LED to indicate:
— prealarm — short flash (approx. 120 ms);
— alarm — ON for 2 seconds;
— warm-up - blinking slowly;
— low supply voltage — ON.
® configuration pins for detector outputs:
— the built-in resistors are to be used — place the jumpers as shown
in Fig. 2 (connect the outputs as shown in Fig. 10),
— the built-in resistors are not to be used — place the jumpers as
shown in Fig. 3 (connect the outputs as shown in Fig. 11).

dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor,
so as not to soil it.

tamper switch (NC).
scale for positioning of pyroelectric sensor against the lens
(see: Fig. 9).
fixing screw hole.
detector configuration pins:
PIR SENS. - selecting the PIR sensor sensitivity — see: Fig. 4
(A - low sensitivity, B and C — medium sensitivity,
D - high sensitivity).
LED ON/OFF - enable/disable the LED indicator (jumper installed — LED
enabled; jumper removed — LED disabled).

COVERAGE AREA
Fig. 5 shows the coverage area of a detector with EWA type lens. The lens
can be optionally replaced with:

LR - long range array: range 30 m; main beam 3 m wide at the end
of range.

VB - vertical barrier array: range 22.5 m; beam 2.2 m wide at the end
of range.
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@ KpacHbIi CBETOANO NS MHANKALMN:

— NpeaTpeBory — KopoTkas BCMblLLka (Mpubn. 120 mc);
— TpeBOru — CBETOAMOA FOpUT B TEYEHNE 2 CeKYHL;

— MyCKOBOTO COCTOSIHUS — CBETOANOL BbICTPO MUraeT;
— HW3KOTO HanpsbKeHWst NUTaHWUS — CBETOAMOA FOPUT.

@ LWTbIPbKY [N HACTPOIIKM BbIXOAA U3BELLATENS:

— BCTPOEHHbIE PE3NCTOPbI JOMKHbI UCTONb30BATLCS — YCTAHOBUTE
nepembIUkv COTMacHO PUCYHKY 2 (BbIXOAbI NOAKITIOYNTE COrMacHo
pucyHky 10),

— BCTPOEHHbIE PE3NCTOPbI HE AOMKHBI UCMONB30BATLCS — YCTAHOBUTE
nepembIYki COTMacHO PUCYHKY 3 (BbIXOZbI MOAKITIOYNTE COrMAcHo
pucyHky 11).

[IBOHOI Npo3nemeHT. He TporaiiTe NMPo3anemeHT, 4Tobbl He

3arpAsHUTE ero.

TamnepHblit koHTakT (NC).

LUKana A5 No3ULMOHNPOBAHNS NMPO3NIEMEHTA MO OTHOLLIEHNIO
K WH3e (cm.: puc. 9).

OTBEPCTUE MO, MOHTAXHBIN LLYPYr.

LUTBIPBKY 1151 HACTPOWKW U3BeLLaTens:

PIR SENS. — Bbi6op uyBCTBUTENBHOCTM OGHApYXeHns MK-aatunka —om.:
puc. 4 (A — Hu3Kas YyBCTBUTENbHOCTb, B 1 C — cpeaHss
YyBCTBUTENbHOCTb, D — BbICOKas YyBCTBUTENBHOCTD).

LED ON/OFF — Bknto4YeHve/BbIKMIOYeHe CBETOAMOAOB (NepemMblyka

yCTaHOBMEeHa — CBETOAMOA BKITIOYEH; NepeMblika CHATa

— CBETOAVO/ He ropuT).

OXPAHSIEMAS NINIOWAAb

Ha pucyHke 5 npefcTaBneHa oxpaHsiemas 30Ha M3BelaTens C ycTaHaB-
nvBaemon B ctaHgapte nuH3oin EWA. JIMH3y MOXHO 3aMeHWTb Apyroi:

LR — nuH3oi fanbHero AeicTBUS C KOHTPONEM 30HbI MOA
u3BeLLaTenem: fanbHocTb 30 M; rMaBHbIA yy — WUPUHA 3 M
(B KOHLiE AaMnbHOCTH).

VB — nuH30it BepTUKanbHas LWTopa: AanbHOCTb 22,5 M; WipuHa 2,2 M
(B KOHLE JanbHOCTK).
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@ LED di segnalazione:
— pre-allarme — lampeggio breve (circa 120 ms);
— allarme - si illumina per 2 secondi;
— stato di inizializzazione — lampeggi rapidi;
— bassa tensione alimentazione — acceso fisso.
® pin per la configurazione delle uscite del rilevatore:
— utilizzo delle resistenze di bilanciamento integrate — posizionare i ju-
mper come in Fig. 2 (collegare le uscite come mostrato in Fig. 10).
— resistenze di bilanciamento integrate non utilizzate — posizionare
i jumper come in Fig. 3 (collegare le uscite come mostrato in Fig. 11).
sensore piroelettrico. Non toccare il sensore per evitare la sua
contaminazione.
contatto anti-manomissione (NC).

scala per il posizionamento del sensore piroelettrico relativamente
alla lente (vedi: dis. 9).

foro per la vite di fissaggio.

pin per la configurazione del rilevatore:

PIR SENS. — definizione della sensibilita del rilevatore PIR — vedi: Fig. 4
(A - sensibilita bassa, B e C — sensibilita media, D — sen-
sibilita alta).

LED ON/OFF - abilitazione/disabilitazione del LED (jumper inserito —

segnalazione abilitata; jumper disinserito — segnalazione

disabilitata).

AREA DI COPERTURA

Nel disegno 5 & mostrata I'area di copertura del rilevatore con la lente di tipo
EWA. Le lenti EWA, sono montate nel rilevatore come standard, possono
essere eventualmente sostituite con altre:

LR - area di copertura remota con controllo della zona di anti-
striscamento: campo di copertura = 30 m; larghezza del raggio
principale al termine del campo di copertura = 3 m.

VB - tenda verticale: campo di copertura = 22,5 m; larghezza
del raggio al termine del campo di copertura = 2,2 m.
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@ punaisen LEDin ilmaisut:
— esihalytys — lyhyt vilkahdus (noin 120 ms);
— hélytys — ON paalla noin 2 sekuntia;
— lampenee — hidas vilkunta;
— jannitesyotto alhainen — ON palaa kiinteasti.
® Hyppyliittimet ulostulojen toimintojen asettamiseksi:
— Ota kaytt6on sisdanrakennetut paatevastukset — aseta hyppyliittimet
kuten kuvassa 2 (kaapeloi liitannat keskukseen kuten kuvassa 10),
— Kun sisaanrakennettuja vastuksia ei kayteta — aseta hyppyliittimet
kuten kuvassa 3 (kaapeloi litdnnat keskukseen kuten kuvassa 11).

kaksielementtinen pyro-sensori. Ald koske pyro-sensoriin,
jotta se ei likaannu.

kansisuojakytkin (NC).

taulukko pyro-sensorin sijoituksesta suhteessa linssiin (katso: Kuva 9).

kiinnitysruuvien kolot.

iimaisimen maérittely pinnit:

PIR SENS. — PIR-ilmaisimen herkkyyden asetus - katso: Kuva 4
(A — alhainen herkkyys, B ja C — keskitason herkkyys,
D — korkea herkkyys).

LED ON/OFF - kaytdssé/pois LED ilmaisuille (litin siltaava— LED-kéytossa;

liitin pois — LEDi ei kaytossa).

PEITTOALUE

Kuvassa 5 nakyy ilmaisimen peittoalue EWA (laaja) linssilld. Linssin voi
vaihtaa eri tyyppiseksi:

LR - Kéytavalinssi: kantama 30 m; paé- keilan leveys 3 m alueen
paassa.

VB - Vertikaaliverho: alue 22.5 m; leveys 2.2 m alueen paassa.
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Crosiulya4 AQUA Plus f03Bonsie BASIBUTY PYX Y 30Hi, Sika OXOPOHSETHCS.

List iHCTPyKList BIAHOCUTLCS A0 CMIOBiLLYBaYiB y MikponporpamHili Bepcii 2.00

(abo HosiLo0) 3 Bepcieto ApykoBaHo! Nnatn 2.4 (abo HOBILLOID).

BJIACTUBOCTI

*  [loggiitHuit nipoenemeHT.

*  Liucbposuit anroput™ BUSIBNIEHHS PyXY.

+  Lucbposa komneHcaLis Temnepatypu.

+  Bubip 4yTn1BOCTI JETEKTYBaHHS pyXy.

+ B6ypnoBani kiHueBi peauctopu (2EOL).

«  Ceitnogion Ans iHAVKaL|ii BASIBNEHHS pyXy.

+  OyHKLUiS NepenTpUBOr.

*+ KOHTPOnNb Hampyrv KUBMEHHS!.

+  TamnepHui (aHTMCaBOTaXHI) 3aXUCT, SIKUiA pearye Ha BiaKpUTTS
Kopriycy.

*  KpoHLUTelH 3 perynsiLieto, skuii BXOAUTb Y KOMMIEKT NOCTaBKu.

onuc

BusiBneHHs pyxy cnosillysayem npusseae 40 po3iMKHEHHS! KOHTAKTIB pene
Ha npubn. 2 cekyHau.

DYHKLiA KOHTPOMK HaNPYrv XWUBNEHHSA
Y BUNaZKy NMOHWXKEHHS HAaNpPyr1 Hwk4e Hix 9 B (5%), sike NPOAOBXKYETbCS
[I0BLUe 2 CeKyH/, CroBillyBay curHanisye aBapito. ABapilo curHanisye
BBIMKHEHHSI pene TPUBOTU Ta CBIYEHHS cBiTnoaiody. CurHanisauis aBapil
TpUBaE NPOTSArOM YCbOro Yacy ii HasBHOCTI.
NNATA ENEKTPOHIKU
® knemu:
NC - Buxig TpuBoru (pene NC).
TMP - Tamnepnuit Buxig (NC).
COM - maca.
12V — BXig XWBMNEHHS.

El detector AQUA Plus posibilita detectar un movimiento en el &rea protegida.
El presente manual se aplica al detector con electronica en version 2.4
(o posterior) y con firmware en version 2.00 (o posterior).
PROPIEDADES

+  Pirosensor doble.

+  Algoritmo numérico de deteccion de movimiento.

« Compensacion digital de temperatura.

+ Sensibilidad de deteccion ajustable.

* Resistencias 2EOL integradas.

+ Diodo LED para indicar alarma.

« Funcion de prealarma.

+ Control de tension de alimentacion.

+  Proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja.

« Soporte de montaje ajustable incluido en el pack de entrega.

DESCRIPCION

Después de que el sensor detecte un movimiento en el &rea protegida,
los contactos de relé de alarma se abriran durante 2 segundos.

Control de tension de alimentacion
Cuando la tension descienda por debajo de 9 V (+5%) por un periodo
de tiempo mas largo que 2 segundos, el detector indicara una averia.
La averia se sefialara mediante la activacion del relé de alarma y mediante
el encendido del diodo LED. La sefializacion de averia continuara mientras
dicha averia persista.
PLACA ELECTRONICA
@ contactos:
NC - salida de alarma (relé NC).
TMP - salida de sabotaje (NC).
COM - masa.
12V - entrada de alimentacion.

Az AQUA Plus érzékel6 a védett teriileten bellili mozgas érzékelését teszi
lehetévé. Ez a kézikonyv a 2.4 (vagy Ujabb) elektronikai és 2.00 (vagy tjabb)
firmware valtozattal rendelkezd érzékelSkre vonatkozik.
TULAJDONSAGOK

+ Duélelemes pyroérzékeld.

+ Digitalis mozgasérzékelési algoritmus.

+ Digitalis hémérsékletkompenzalas.

+ Allithat6 érzékenység.

+ Beépitett EOL ellendllasok (Dupla EOL).

+ Riasztasjelz6 LED.

+ Elbriasztas tulajdonsag.

+  Tapfesziiltség feliigyelet.

+ Fedéleltavolitas elleni szabotazsvédelem.

+ Allithaté tarto.

LEIRAS

Az érzékeld altal védett teriileten torténd mozgas érzékelését kovetden
a riasztasrelé-kimenet 2 mp-re nyitni fog.

Tapfesziiltség feliigyelet
Amennyiben a tapfesziiltség értéke tobb, mint 2 mp ideig 9 V (+ 5%) ala
csokken, akkor az érzékeld hibat fog jelezni. A hibat a riasztasrelé aktivalasa
és jelz6 LED folyamatos piros fénye jelzi. A hibajelzés a hiba fennallasanak
teljes ideje alatt jelzésre kerdil.
ARAMKORI LAP
@ ocsatlakozok:
NC - riasztaskimenet (NC relé).
TMP - szabotazskimenet (NC).
COM - kozos fold.
12V - tapfesziiltség bemenet.

@ Csitnogion Ans iHAMKaLi:
— nepeATpMBOrY — KOpOTKMiA cnanax (mpubn. 120 mc);
— TPUBOTY — CBITUTLCS MPOTSTOM 2 CEKYHA;
— CTaHy nycky — LUBIAKO MEPEXTUTD;
— HW3bKOT Hanpyrv X1BMEHHS — CBITUTLCS.
@ KOHTaKTU Anst HanalTyBaHHs BUXOAIB CMIOBILLyBaya:
— BOynoBaHi KiHLIEBi pe3ncTopy BUKOPUCTOBYIOTbCS — NEPEMUYKI BCTa-
HOBIEHI SIK Ha MarioHKy 2 (BUXoaM Mip’eAHaHi sik Ha Marionky 10).
— BOyaoBaHi KiHLEBi pe3nCTopy He BIUKOPUCTOBYHITLCS — NEPEMUYKM
BCTaHOBIEHI SIK HA MantoHKy 3 (BMXOAM Mif'eHaHi Sik Ha MantoHky 11).
noABilHWiA nipoenemeHT. PekoMeHAY€ETLCA He AOTOpKaTUCS
A0 nipoenemeHTy, Wo6 He 3a6pyAHUTH 0T,
TamnepHuii koHTakT (NC).
LuKana Ans no3uLitoBaHHA NipoeneMeHTy Nno BifHOLIEHHIO 40 NMiHan
(avB. man. 9).
OTBIp Nif Wypyn ANS KpinneHHs.
KOHTaKTV ANs HanalTyBaHHS CrioBiLLyBaya:
PIR SENS. — Bu3HaueHHs 4yTnueocTi 4 TpakTy — man. 4 (A — Hu3bka
yyTnmBicTb, B i C — cepenHs 4ytnuBicTb, D — BucOka
YYTMBICTb).
LED ON/OFF — BBiMKHEHHS/BUMKHEHHS! IHAVKALLT 32 JOMOMOTOH CBITMO-
fiony (nepemuyka BCTaHOBMeEHa — iHAMKaLlis BBIMKHEHA;
nepemumyka 3HsTa — iHaMKaLis BUMKHEHa).

PALIYC Ali CMOBIWYBAYA

Ha mantonky 5 306paxeHo pagiyc Aii cnogiyysaya 3 niH3ot Tuny EWA.
Y cnosillyBadi CTaHAApPTHO BCTAHOBNEHA HaALUMPOKOKYTHa NiH3a EWA,
ane ii MOXHa 3aMiHUTK Ha iHLY:

LR — panekoi Aii 3 koHTponem 30HM gocTyny: pagiyc Aii 30 m; WwupnHa
TONOBHOTO NPOMEHst B KiHLi paiycy Ail 3 M.

VB - BepTukanbHa 3asica: paaiyc Aii 22,5 M; LuMpuHa ronoBHoOro
npomeHst B KiHUi paiycy Aii 2,2 M.
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@ diodo LED rojo para indicar:
— prealarma - flash corto (aprox. 120 ms);
— alarma — encendido durante 2 segundos;
— arranque — parpadeo rapido;
— tension de alimentacion baja — encendido.
® pins para configurar las salidas del detector:
- las resistenpias incorporadas deben ser usadas —

instalar los jumpers como se maestra en la fig. 2
(conectar las salidas como se maestra en la fig. 10).
— las resistencias incorporadas no deben ser usadas —
instalar los jumpers como se maestra en la fig. 3
(conectar las salidas como se maestra en la fig. 11).

pirosensor doble. No se debe tocar el dicho pirosensor
para no ensuciarlo.

proteccion antisabotaje (NC).

potenciometro para posicionar el pirosensor respecto

a la lente (ver: fig. 9).

orificio para el tornillo de fijacion.

pins para configurar el detector:

PIR SENS. - seleccion de sensibilidad de deteccion del sensor IPR —
ver: fig. 4 (A— sensibilidad baja, By C - sensibilidad media,
D - sensibilidad alta).

LED ONJ/OFF - activacion/desactivacion del diodo LED (jumper instala-
do — diodo LED encendido; jumper retirado — diodo LED
apagado).

ALCANCE DE DETECCION
La figura 5 muestra el alcance de deteccion del detector con lente tipo EWA.
Es posible cambiar esta lente a otra:

LR - de gran alcance con control de zona de deteccion: alcance 30 m;
anchura de paz principal en el extremo del alcance 3 m.

VB - cortina vertical: alcance 22,5 m; anchura de haz en el extremo
del alcance 2,2 m.
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@ piros LED jelzései:
— el6riasztas — révid villanas (kb. 120 ms);
— riasztés — 2 mp-es felvillanas;
bemelegedés — gyors villogas;
alacsony tapfeszliltség — folyamatos vilagitas.
® érzékeld kimeneteinek beallitdsara szolgalo érintkezék:
— beépitett lezaroellenallasok hasznélata — révidzarakat helyezze fel a 2.
abranak megfeleléen (kimeneteket csatlakoztassa a 10. abra szerint),
— beépitett lezaréellendllasok hasznélata mellézése - rovidzarakat
helyezze fel a
— 3. dbranak megfelelden (kimeneteket csatlakoztassa a 11. abra szerint).

dudlelemes pyroérzékeld. Az érzékeld beszennyezését elkeriilendd
ne érintse meg a pyroelektromos érzékel6t.

szabotéazskapcsol6 (NC).

pyroelektromos érzékeld lencséhez képest elfoglalt helyzetét jelzé
beosztas (9. abra).

rogzitéesavar nyilasa.

érzékeld miikodésének beallitasara szolgalé érintkezdk:

PIR SENS. — PIR érzékel6 érzékenységének kivalasztasa — 4. abra
(A—alacsony, B és C — kézepes, D — magas).

LED ONJ/OFF - jelzé LED miikodésének engedélyezése/letiltasa (révidzar

felhelyezve — LED engedélyezve; révidzar eltavolitva— LED

letiltva).

ERZEKELESI TERULET

Az 5. dbra EWA tipusu lencsével rendelkezo érzékeld altal lefedett terliletet
abrazolja. A lencse opcionalisan kicserélhetd:
LR — hosszu kiterjedés(i lencsére: 30 m-es tartomany;
a sugar 3 m széles a tartomany végén.
VB - fliggéleges sorompd lencsére: 22.5 m-es tartomany;
asugar 2.2 m széles a tartomany végén.
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MONTAZ

A Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé
przy wytaczonym zasilaniu.

. Otworz obudowe (rys. 6).

. Wyjmij plytke z elektronika.

. Wykonaj otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy.

. Przeprowadz kabel przez wykonany otwdr.

. Przymocuj podstawe obudowy bezposrednio do $ciany albo do przykre-
conego do $ciany lub sufitu uchwytu (rys. 7 i 8).

Uwaga: W celu zapewnienia zgodnosci z wymaganiami normy
EN50131-2-2 czujka nie powinna by¢ montowana
na uchwycie.

6. Zamocuj plytke elektroniki. Podziatka umieszczona obok otworu na

RN =

Dekl ji inosci jest

Jd 29

DANE TECHNICZNE

pod adresem www.satel.eu/ce

Napigcie zasilania

Pobér pradu w stanie gotowosci
Maksymalny pobor pradu
Rezystory parametryczne
Dopuszczalne obcigzenie stykéw
przekaznika (rezystancyjne)
Czas sygnalizacji alarmu

Czas rozruchu

Wykrywalna predkos¢ ruchu

Spetniane normy

12V DC £15%
7,5 mA

8,5 mA
2x1,1kQ

40mA/16V DC

2s
45s
0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

wkret mocujacy utatwia pozycjonowanie pytki elektroniki w zaleznosci P . . o
od wysokosci montazu czujki ers. a). Stoplerj zabe;meczema wg EN50131-2-2 Grade 2
7. Podiacz przewody do odpowiednich zaciskow. Klasa srodowiskowa wg EN50130-5 Il
8. Przy pomocy zworek ustaw parametry pracy czujki. Zakres temperatur pracy -30...+55 °C
9. Zamknij obudowe czujki. Maksymalna wilgotno$¢ 93£3%
Zalecana wysoko$¢ montazu 24m
URUCHOMIENIE | TEST ZASIEGU ’
IE Wymiary 63 x 96 x 49 mm
Uwaga: W czasie testowania zasiegu czujki dioda LED powinna by¢ Masa 90g
wigczona.
1. Wigcz zasilanie czujki. Dioda LED zacznie miga¢ sygnalizujgc rozruch
czujki.
2. Kiedy dioda LED przestanie miga¢, sprawdz, czy poruszanie si¢ w ob-
szarze detekgji czujki (rys. 5 przedstawia maksymalny obszar detekcji —
maksymalna czuto$¢) uaktywni wyjscie alarmowe i spowoduje zaswiecenie
diody.
3. W razie potrzeby zmien czuto$¢ czujki (kotki PIR SENS.).
m il Ha caiTi www.satel.eu/ce
BCTAHOBJIEHHA TEXHIMHI AAHI
A Min yac BUKOHAHHA YCiX eNeKTPUYHUX 3’€AHaHb
mae 6yTu Hanpyra xvBnexHs 12BDC £15%
Crig: CnoxXwvBaHHs CTPyMy Y CTaHi FoTOBHOCTI 7,5 MA
1. BiakpuTn kopnyc (Man. 6). MakcumarnbHe CnoxuBaHHs CTpyMy 8,5 MA
2. [lemoHTyBaTV NNaTy eneKTpoHIKM. B6ynoBaHi KiHLEBi peancTopu 2x1,1«k0Om
3. Tligrotysatv oTBOPM AN LWypynis i kabento B OCHOBI Kopnycy. [lonyCTMME HABaHTaXEHHS! Ha KOHTAKTaX
4. Mpotartym kabenb Kpiab NIATOTOBAEHWH OTBIp. . . pene (peavcTuieHe) 40 mA/16 B DC
5. Hﬂp;;p;ngvg;)cnosy KOpMycy [0 CTiHW aBo 0 KPOHLLTENHY Y KOMMAEKTi Towsanicts chrHaniaawi oo 2¢
Yeara: Bianosi EN50131-2-2 croi ac sanyory -
Bara: BianosigHo A0 BUMOT HOpPM -2-2 cnosilyBay (LIBMAKICTE PyXy, SKa PEECTPYETLCH 0,3..3 wlc

He Moxe ByTU BCTAHOBIEHWM Ha KPOHLLITEMHI.

6. [MpuKpiNUT NNaTy eneKkTPOHIKU, BPaxoByKUM BUCOTY BCTAHOBMEHHS
crosiluysaya (man. 9).

7. Nig’egHatv NpoBOAM A0 BIANOBIAHWX KNEM.

8. 3a ;0noMOoroto epeMmyoK BIU3Ha4MTU napameTpy poboTy crioBilLyBava.

9. 3aKkpuTut Kopnyc croBilLyBaya.

3ANYCK | TECT CMOBILWYBAYA

YBara: [lig yac TeCTyBaHHs CMOBIlLyBa4a iHAMKaLS 3@ [JONOMOro
cBiTnoaiofy Mae npawoBatu.

1. BuMKHYTW xuBneHHs. Ceitnoaion NoYMHAE MEPEXTiTU, CUrHanisyoun
3anyck CroBillyBava.

2. fKuwo csiTnoaion nepectaHe MepexTiTi, NePeBipUTH, Y1 PyX y paaiyci
Aii cnosillyBaya npusseae A0 BBIMKHEHHS TPUBOXHOTO pere Lboro
CnoBilLlyBaYa i 4o 3aropaHHs CeiTnoaioaa. Ha mantoxky 5 npeacraenenuit
MakcumanbHui pagiyc Aii cnosilyBada (MakcumanbHa YyTimBiCTb).

3. fAKwo HeobXxiaHO, 3MIHITL YyTNMBICTb CroBilLyBaya (koHTakTh PIR SENS.).

INSTALLAZIONE

BignosigHictb cTaHaapTam

PiBeHb Geanekn no EN50131-2-2

Knac po6oyoro cepeposuLia
no EN50130-5

[lianaoH poboynx Temnepatyp
MakcumansHa BonoricTs
PekoMeHa0BaHa BUCOTa BCTAHOBIEHHS!
[abapuTHi poamipu

Bara

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2
Il

-30...+55 °C
93+3%

24m

63 x 96 x 49 Mm
QOr

La dichiarazione di conformita pud essere consultata sul sito: www.satel.eu/ce

SPECIFICHE TECNICHE

Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti
con l'alimentazione scollegata.

. Aprire l'alloggiamento (Fig. 6).

. Rimuovere la scheda elettronica.

. Praticare sulla base dell'alloggiamento, i fori per il passaggio del cavo
e per le viti.

. Far passare il cavo attraverso il foro praticato.

. Fissare la base dell'alloggiamento alla parete, oppure al supporto
di montaggio (Fig. 7 e 8).

Nota: Non & possibile utilizzare lo snodo se il rilevatore dev'essere
conforme ai requisiti dello standard EN50131-2-2.

6. Reinserire la scheda elettronica, tenendo conto dell'altezza alla quale
I'apparecchiatura ¢ stata installata (Fig. 9).

7. Collegare i cavi ai relativi terminali.

8

9
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. Attraverso l'ausilio dei jumper, regolare i parametri operativi del rilevatore.
. Chiudere I'alloggiamento del rilevatore.

AVVIAMENTO E TEST DEL RILEVATORE

Nota: Durante il test del rilevatore il LED deve essere abilitato.

1. Dare alimentazione. Il LED comincia a lampeggiare indicando il pre-
avviamento del rilevatore.

2. Quando il LED finisce di lampeggiare controllare che i movimenti all'in-
terno dell'area di copertura attivino il relé di allarme ed il LED. In Fig. 5
& mostrata la copertura massima (con la sensibilita massima).

3. Nel caso si rendesse necessario, modificare la sensibilita del rilevatore
(pin, PIR SENS.).

MONTAZ

Tensione di alimentazione

Assorbimento di corrente,
in stato di pronto

Assorbimento di corrente, massimo
Resistenze di bilanciamento integrate

Capacita di carico massima dei contatti
del relé (resistiva)

Tempo di segnalazione di allarme
Tempo di inizializzazione
Velocita di movimento rilevabile

Conformita ai requisiti

Livello di sicurezza secondo EN50131-2-2
Classe ambientale secondo EN50130-5
Temperatura di esercizio

Umidita massima

Altezza di installazione consigliata
Dimensioni

Peso

SATEL ITALIA SRL

Clda Tesino 40

12V DC £15%
7,5mA

8,5 mA
2x1,1kQ

40mA/ 16V DC

2s

45s

0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4
Grado 2

1]

-30...+55 °C

93£3%

24m

63 x 96 x 49 mm
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Vyhlasenie o zhode si mozno pozriet' na www.satel.eu/ce

TECHNICKE INFORMACIE

A Vsetky elektrické prepojenia treba vykonavat' pri
vypnutom napéjani.

. Otvorit kryt (obr. 6).

. Vybrat dosku s elektronikou.

.V zadnej ¢asti krytu vytvorit otvory na skrutky a kabel.

. Cez vykonany otvor pretiahnut kabel.

. Pripevnit zadnu ¢ast krytu priamo na stenu alebo na konzolu pripevnent
na stenu alebo na strop (obr. 7 a 8).

Pozor: Na zaistenie zhody s poziadavkami normy EN50131-2-2
nesmie byt detektor montovany na konzolu.

6. Pripevnit dosku elektroniky. Pozi¢na ryska vedla otvoru na skrutku
ulahuje umiestnenie dosky elektroniky v zavislosti od vysky montaze
detektora (obr. 9).

7. Pripojit vodice na zodpovedajlice svorky.

8. Pomocou jumperov nastavit parametre ¢innosti detektora.

9. Zatvorit kryt detektora.

SPUSTENIE A TEST DOSAHU

Pozor: Pocas testovania dosahu detektora musi byt LED-ka zapnuta.

1. ZapnUt napéjanie detektora. LED-ka za¢ne blikanim signalizovat spustaci
rezim detektora.

2. Ked LED-ka prestane blikat, skontrolovat, &i pohybovanie sa v chranenom
priestore detektora (obr. 5 zobrazuje maximalny priestor detekcie — maxi-
malna citlivost) aktivuje alarmovy vystup a sposobi zasvietenie LED-ky.

3. V pripade potreby zmenit citlivost detektora (jumper PIR SENS.).

RN

Napatie napajania

Odber pradu v pohotovostnom rezime
Maximalny odber pridu

Zabudované rezistory

Pripustné zatazenie kontaktov relé
(s odporom)

Cas signalizacie alarmu
Cas spustacieho rezimu
Zistovana rychlost pohybu

Spinené normy

Stuperi zabezpecenia podla EN50131-2-2
Trieda prostredia podfa EN50130-5
Pracovna teplota

Maximélna vlhkost ovzdusia

Odportcana vyska montaze

Rozmery

Hmotnost

12V DC +15%
7,5 mA
8,5mA
2x1,1kQ

40mA/ 16V DC

2s
45s
0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

1]

-30...+55 °C
93£3%

24m

63 x 96 x 49 mm
90g

m The declaration of ity may be Ited at www.satel.eulce
INSTALLATION SPECIFICATIONS
A Disconnect power before making any electrical
connections Supply voltage 12V DC £15%
1. Remove the front cover (Fig. 6). Staqdby current consumptloln 7.5mA
2. Remove the electronics board. Maximum current consumption 8.5 mA
3. Make the openings for screws and cable in the enclosure base. EOL resistors 2x1.1kQ
4. Pass the cable through the prepared opening. Rel tacts rati istive | 40mA/ 16 V D
5. Secure the enclosure base directly to the wall or to the bracket screwed AE% g?)nn:ﬁns raelrigd(resw ivelioad) ClmATAi 22
down to the wall/ceiling (Fig. 7 and 8). i o
Note: Do not mount the detector on the bracket, if the detect Warm-up period 259
ote: DO not moun e detector on the bracket, IT the aetector Detectable speed 0.3..3m/s

is to meet the requirements of EN50131-2-2.

6. Fasten the electronics board. The scale next to the mounting screw hole
facilitates positioning of the electronics board, depending on the detector
installation height (Fig. 9).

7. Connect the wires to the corresponding terminals.

8. Using the jumpers, set the detector working parameters.

9. Replace the cover.

START-UP AND WALK TEST

Note: When testing the detector, the LED should be enabled.

1. Power-up the detector. The LED will start blinking, which indicates
the detector warm-up.

2. When the LED stops blinking, check that moving within the coverage area
(Fig. 5 shows the maximum coverage area — at the maximum sensitivity)
will activate the alarm relay and make the LED light up.

3. If necessary, change the detector sensitivity (pins PIR SENS.).

INSTALLATION

Standards complied with

Security grade according to EN50131-2-2

Environmental class according
to EN50130-5

Operating temperature range
Maximum humidity
Recommended installation height
Dimensions

Weight

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4
Grade 2

-30...+55 °C
93+3%

24m

63 x 96 x 49 mm
909

at www.satel.eu/ce

The declaration of ity may be

SPECIFICATIONS TECHNIQUES

A Avant d’effectuer tous raccordements électriques,
mettre le systeme d’alarme hors tension.

. Ouvrez le boitier (fig. 6).

. Sortez la carte électronique.

. Faites des trous pour des vis et un cable dans 'embase du boitier.

. Faites passer le cable a travers le trou effectué.

. Fixez 'embase du boitier directement au mur ou au support fixé au mur
ou plafond (fig. 7 et 8).

Note : Pour assurer le respect des exigences de la norme
EN50131-2-2, ne pas monter le détecteur sur le support.
6. Fixez la carte électronique. La graduation placée a c6té du trou pour la vis
de fixation facilite le positionnement de la carte électronique en fonction

aRwWN

Tension d'alimentation
Consommation de courant en veille
Consommation maximale de courant
Résistances FDL

Charge maximale des contacts du relais
(résistante)

Durée de signalisation d’alarme
Durée de démarrage
Vitesse détectable du mouvement

Normes respectées

12V DC +15%
7,5mA

8,5mA
2x1,1kQ
40mA/16V DC
2s

45s

0,3..3m/s
EN50130-5, EN50131-1,

MONTAGE

Die Konformitat

der Adresse

werden: www.satel.eu/ce

g kann unter fol

TECHNISCHE DATEN

o] 1alteter

A Alle elektrischen Anschliisse sind bei ab
Stromversorgung auszufiihren.

Offnen Sie das Gehause (Abb. 6).

Nehmen Sie die Elektronikplatine heraus.

Fiihren Sie in der hinteren Gehausewand Offnungen fiir Kabel und
Schrauben aus. .

Ziehen Sie das Kabel durch die Offnung.

. Befestigen Sie das Hinterteil des Gehauses direkt an der Wand oder
schrauben Sie den BefestigungsfuB® an der Wand / der Decke an und
montieren Sie das Hinterteil an dem Befestigungsful (Abb. 7 und 8).

Achtung: Um die Anforderungen der Norm EN50131-2-2 zu erfiillen,
montieren Sie den Melder nicht an der Halterung.

6. Montieren Sie die Elektronikplatine. Die Skala neben der Befestigungséffnung
erleichtert die Positionierung der Elektronikplatine je nach der Montagehdhe
des Melders (Abb. 9).

7. SchlieBen Sie die Leitungen an entsprechende Klemmen an.

8. Stellen Sie mit Hilfe der Steckbriicken die Betriebsparameter
des Melders ein.

9. SchlieRen Sie das Gehause des Melders.

INBETRIEBNAHME UND TEST DER REICHWEITE

Achtung: Beim Testen der Reichweite des Melders soll die LED einge-
schaltet sein.

1. Schalten Sie die Stromversorgung des Melders ein. Das Blinken der LED
signalisiert den Anlauf des Melders.

2. Wenn die LED aufhért zu blinken, prifen Sie, ob die Bewegung im
Giberwachten Bereich den Alarmausgang aktiviert und ob die LED
aufleuchtet. Die Abb. 5 stellt den maximalen Erfassungsbereich dar
(maximale Empfindlichkeit).

3. Andern Sie bei Bedarf die Empfindlichkeit des Melders (Pins PIR SENS.).

aRr W=

INSTALLATIE

Spannungsversorgung
Stromaufnahme im Standby-Modus
Max. Stromaufnahme
Abschlusswiderstande

Zulassige Belastung

der Relais-Kontakte (Widerstand)
Alarmdauer

Anlaufzeit

Erfassbare Bewegungsgeschwindigkeit

Entspricht den Normen

12V DC £15%
7,5 mA
8,5mA
2x1,1kQ

40mA/16V DC

2s
45s
0,3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Sicherheitsklasse gemal EN50131-2-2 Grade 2
Umweltklasse gemaR EN50130-5 ]
Betriebstemperaturbereich -30...+55 °C
Max. Feuchtigkeit 93+3%
Empfohlene Montagehdhe 24m
Abmessungen 63 x 96 x 49 mm
Gewicht 90g

De g hikbaar op www.satel.eu/ce

SPECIFICATIES

A Koppel altijd de voeding los voordat u enige
elektrische aansluitingen maakt.

. Open de behuizing (Fig. 6).

. Verwijder de print.

. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant
van de behuizing.

. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening.

. Schroef de behuizing op de muur of plaats deze op de beugel
(Fig. 7 en 8).

Opmerking: Plaats de detector niet op de beugel indien de detector moet

voldoen aan de eisen van de EN50131-2-2.

. Maak de print vast, met in acht neming van de installatie hoogte

as W=

Voeding voltage

Stand-by verbruik
Maximaal verbruik

EOL weerstanden

Relais contacten belasting
Alarm signaleringstijd
Opwarmtijd

Detectie snelheid

Standaard overeenkomend met

12V DC +15%
7.5mA

8.5mA
2x1.1kQ
40mA/16V DC
2s

45s

0.3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

3 ! EN50131-2-2, EN50130-4 6 > Security grade conform de EN50131-2-2 Grade 2
de la hauteur d'installation du détecteur (fig. 9). i - o van de detector (Fig. 9). ccurity 9
7. Connectez les fils aux bornes correspondantes. Niveau de protection selon EN50131-2-2 Grade 2 7. Sluit de bekabeling aan op de corresponderende aansluitingen. Milieu klasse conform de EN50130-5 Il
8. Al'aide des cavaliers, réglez les paramétres de fonctionnement du dé- Classe environnementale 1 8. Gebruik de jumpers om de juiste werking parameters in te stellen Werkingstemperatuur -30...+55 °C
tecteur. 5elonENS015025 voor de detector. Maximale luchtvochtigheid 93£3%
9. Refermez le boitier du détecteur. Lir:fi)ji;gn;:ii:]ealfgnctionnement 30;‘353;0(/3 9. Sluit de behuizing van de detector. Aanbevolen installatie hoogte 24m
DEMARRAGE ET TEST DE PORTEE I Gl TS R B OPSTARTEN EN UITVOEREN LOOPTEST gfmetingen 63 x 96 x 49 mm
g ewicht 90
Note : Pendant le test de portée du détecteur, le voyant LED doit Dimensions 63 x 96 x 49 mm Opmerking: voor het testen van de detector dient u de LED ! g
étre activé. Poids 90g in te schakelen.
1. Mettez le détecteur sous tension. Le voyant LED commence a clignoter 1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal starten met knipperen
indiquant le démarraEge du détecteur. wat betekent dat deze opwarmt.
2. Lorsque le voyant LED arréte de clignoter, vérifiez que le déplacement 2. Wanner de LED met knipperen stopt kunt u een looptest uitvoeren
dans I'espace de détection (la fi?. 5 représente 'espace maximal de dé- in het detectiegebied (Fig. 5 toont het maximale detectiegebied — op
tection — sensibilité maximale) fait activer la sortie d’alarme s d’alarme de maximale gevoeligheid) en controleer dat beweging in het detectie
et allumer le voyant. gebied het alarm relais activeert en de LED aangaat.
3. Modifiez la sensibilité du détecteur (broches PIR SENS.), si nécessaire. 3. Indien nodig verander de gevoeligheid van de detector (jumper
PIR SENS.).
E Pueden Itar la declaracion de | en www.satel.eu/ce E Prohlaseni o shodé je k dispozici na www.satel.eu/ce
INSTALACION ESPECIFICACION TECNICA MONTAZ SPECIFIKACE
Todas las conexiones eléctricas deben ser realizadas § . § Pred propojovanim elektronické ¢asti odpojte §
con la alimentacién desactivada. Tension de alimentacion 12V DC +15% napajeni. Napajeci napéti 12V DC £15%
1. Abrir la caja (fig. ). Consumo de’clorriente en modo de espera 7,5mA 1. Oteviete predni kryt (Obr. 6). Proudové spotfeba detektoru, klidqulstellv 7,5 mA
2. Retirar la placa electrénica. Consumo maximo de corriente 85mA 2. Vlyjméte desku s elektronickymi sou¢astkami. Proudova spotfeba detektoru, maximalni 8,5mA
3. Hacer orificios adecuados para los tornillos en la base de la caja. Resistencias EOL 2x1,1kQ 3. Vytvorte pfislusné montazni otvory pro Srouby a kabel v zadni ¢asti krytu. EOL rezistory 2x1,1kQ
4. Pasar el cable por el orificio realizado. i isi 4. Protahnéte kabel vytvofenym otvorem. 4 4 7até>
5. Fijar la base de la caja directamente a la pared o al soporte atornillado g:ﬁgﬁgi?o‘;edgaﬁgg ?r‘é’;}'ss{gfcia) 40mA/16V DC 5. Upevnéte zadni Cast krytu pfimo na sténu nebo k pfibalenému drzaku Szgzlt:izr?zltiz"zlcee(sggl(;g‘]lj ztez) 4B mA/16V 22
’ l:o’i:-rerjooisls::;h; (::te;f)rg lobre el soporte, si el detector debe A - Poz(li)étr’\;(: aPE:c)J- splnéni pozadavkd dle EN50131-2-2 nemontufte detektor  Doca napeh -
: : Duracion del arranque 45s : e 4
cumplir los requisitos de la norma EN50131 2-2. TS moviq"‘l‘iemo TR G na drzak. Detekovatelna rychiost pohybu 0.3...3 m/s

6. Fijar la placa electrénica. La escala colocada al lado del orificio
para el tortillo de fijacion facilita posicionar la placa electronica depen-
diendo de la altura de instalacion del detector (fig. 9).

Normas cumplidas

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

7. Conectar los cables con los contactos convenientes. Clase de s?guridad E,N50131'2'2 Grade 2
8. Ajustar los parametros de funcionamiento del detector utilizando los jumpers. Clase ambiental segiin EN50130-5 Il
9. Cerrar la caja del detector. Temperatura operacional -30...+55 °C
Humedad maxima 93+3%
PUESTA EN MARCHA Y PRUEBA DE ANDADO Altura de instalacion recomendada 24m
Nota: Cuando se verifique el alcance del detector, el diodo LED Dimensiones 63 x 96 x 49 mm
debe ser activado. Peso 90g
1. Activar la alimentacion del detector. El diodo LED empezaré a parpadear
indicando el estado de arranque del detector.
2. Cuando el diodo deje de parpadear, comprobar, si el movimiento
en el alcance de deteccion del detector (fig. 5 presenta el alcance
de deteccion maximo — sensibilidad méxima) ocasionara que se active
la salida de alarma y que el diodo se encienda.
3. Sinecesario, cambiar la sensibilidad del detector (pins PIR SENS.).
m The declaration of conformity loytyy www.satel.eu/ce sivuilta
ASENNUS TEKNISET TIEDOT
0 Kaikki kytkenniit tulee tehda e
laite jannitteettomana. Kayttojannite 12V DC +15%
1. Avaa kotelo ja poista kansi (Kuva 6). Virrankulutus lepotilassa 7.5mA
2. Poista piirikortti kotelosta. Maksimi virrankulutus 8.5mA
3. Tee reiat kiinnitysruuveille seké johtimille kotelon pohjaosaan. EOL -vastukset 2x1.1kQ
4. Syota johtimet niille tehdyista aukoista koteloon. _— Relekarkien kesto (resistiivinen kuorma ) 40mA/ 16V DC
5. Kiinnita kotelo tukevasti joko suoraan seinéan, tai kattoon/seindéan Halytykseniimaisun kesto 2s
kiinnitettyyn jalustaan. (Kuvat 7 ja 8). £l L
T o . . Lampenemisaika 45s
Huomio: Ala kayta jalustaa, mikali kohteessa vaaditaan ilmaisimelle TS EE 0.3..3 ml:
EN50131-2-2 Iuokitus. peus ENS0130.5 ENSO 3;“ 13
6. Kiinnita piirikortti IBysésti pohjaosaan. S&da piirikortin korkeus vastaa- Vastaavuus standardeihin EN50131-2-3, EN50130-4

maan iimaisimen asennuskorkeutta, ruuvin aukon vasemman puoleisen
taulukon avulla, ennen kuin kiristat sen paikoilleen (Kuva 9).

7. Kytke johtimet piirikortin vastaaviin liittimiin.

8. Aseta ilmaisimelle halutut toiminnot hyppyliittimin.

9. Laita kansi paikoilleen.

KAYNNISTYS JA KAVELYTESTI

Huomio: Kun testaat ilmaisinta, muista ottaa LED-kayttd6n
hyppyliittimella.

. Kytke jannite iimaisimelle. LED alkaa vilkkua, iimaisten Idmpenemisaikaa.

. Kun LEDin vilkkuminen lakkaa, testaa liikkumalla ilmaisimen valvon-
ta-alueella (Kuva 5 selviaa maksimi valvonta-alue — maksimi herkkyydella)
niin, etta halytysrele aukeaa ja — sytyttaa LEDin.

3. Tarvittaessa, muuta iimaisimen herkkyytta (pinneilla PIR SENS.).

o=

Turvallisuusluokka EN50131-2-2 mukaan
Ymparistoluokka EN50130-5 mukaan
Kayttolampotila-alue

Maksimi kosteus

Suositeltava asennuskorkeus

Ulkomitat

Paino

Grade 2

Il

-30...+55 °C
93+3%

24m

63 x 96 x 49 mm
90g

6. Nasadte desku s elektronickymi soucastkami. Méfitko vedle montaznich
otvorll uréuje pozici desky elektroniky s ohledem na montézni vysku
detektoru (Obr. 9).

7. Pfipojte vodice k pfisluSnym svorkam.

8. Pomoci propojek nastavte pracovni parametry detektoru.

9. Uzavrete kryt detektoru.

UVEDENi DO PROVOZU A TEST CHUZi

Poznamka: P¥i testovani detektoru, musi byt LED povolena.

1. Zapnéte napdjeni detektoru. LED kontrolka za¢ne blikat, a znazorfiuje
tak spousténi detektoru.

2. Poté co LED kontrolka prestane blikat, zkontrolujte, zda pohyb v chrané-
ném prostoru (Obr. 5 zobrazuje maximalni pokryti prostoru — pfi maximalni
citlivosti) aktivuje poplachové relé a dojde k rozsviceni LED kontrolky.

3. V pripadé nutnosti zméiite citlivost detektoru (piny PIR SENS.).

FELSZERELES

ﬂ Barmilyen lakoztatas elvégzé el6tt kay lj
le a tapfesziiltséget.

. Tavolitsa el az érzékeld fedelét (6. abra).

Tavolitsa el az aramkori lapot

. Készitse el az érzékel6haz hatoldalan a csavarok és a kabel atvezetésére
szolgald nyilasokat

. Vezesse keresztill a kabel az elkészitett nyilason.

. Az érzékeldhazat rogzitse kdzvetlenll a falra vagy a falra/mennyezetre
rogzitett tartohoz (7. és 8. abra).

Megjegyzés: Az EN50131-2-2 kdvetelményeinek torténé megfelelés
céljabdl a tartd alkalmazasa nélkiil szerelje fel az érzékel6t.

6. Helyezze vissza és rogzitse az aramkori lapot. A rogzitdcsavar nyilasa
mellett talélhato skala segitségével az érzékeld felszerelési magassagatol
fliggben dllitsa be az aramkori lap helyzetét (9. abra).

7. Csatlakoztassa vezetékeket a megfelel6 csatlakozasi pontokhoz.

8. Ardvidzarak segitségével allitsa be az érzékeld mikddesi paramétereit.

9. Helyezze vissza az érzékeld fedelét.

BEKAPCSOLAS ES SETATESZT

Megjegyzés: Az érzékeld teszteléséhez engedélyezze a LED miikodését.

1. Kapcsolja be az érzékel6 tapfesziiltségét. A bemelegedési fazist a LED
villogé fenye jelzi.

2. Amennyiben a LED abbahagyta a villogast, ellendrizze le, hogy az
érzékelesi tartomanyban (az 5. abran a maximalis érzékenység mellett
elérheté maximalis erzékelési teriilet Iathatd) torténé mozgas aktivalja-e
a riasztasrelét és a jelz6 LED fénye bekapcsol-e.

3. Amennyiben sziikséges valtoztasson az érzékel6 érzékenységén
(PIR SENS. érintkezok).

as W

Vyhovuje standardim

Stupeii zabezpeceni dle EN50131-2-2
Trida prostfedi dle EN50130-5
Rozsah pracovnich teplot

Maximalni relativni vihkost
Doporucena vySka montaze

Rozméry

Hmotnost

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

Il

-30...+55 °C
93+3%

24m

63 x 96 x 49 mm
90g

A megfeleléségi nyilatkozat elérheté a www.satel.eu/ce honlapon

MUSZAKI ADATOK

Tapfesziiltség

Készenléti aramfogyasztas
Maximalis aramfogyasztas
EOL ellenallasok

Relékontaktus terhelhetdsége
(ellendllas terhelés)

Riasztasjelzési idé
Bemelegedési idé
Erzékelési sebesség

Alkalmazott szabvanyok

Biztonsagi fokozat EN50131-2-2 szerint
Kornyezeti osztaly EN50130-5 szerint
Miikddési hémérséklettartomany
Maximalis paratartalom

Ajanlott felszerelési magassag

Méretek

Tomeg

12V DC +15%
7.5mA
8.5mA
2x1.1kQ

40mA/ 16V DC

2s
45s
0.3..3m/s

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grade 2

1l

-30...+55 °C
93£3%

24m

63 x 96 x 49 mm
909

YCTAHOBKA

[

TEXHUYECKUE OAHHBIE

A Bce 3nekTpocoeaNHEHNs [OMKHbI NPOU3BOANTLCA
TONbLKO NPY OTKMKOYEHHOM 3MEKTPONUTaHUMU.

. Otkpoiite kopnyc nsseLuatens (puc. 6).

. [leMOHTUpYiiTe NeyaTHyto Nnary.

. [oarotoBbTe OTBEPCTUS NMOA LWYPYMbI U kabenb B OCHOBaHUK Kopryca.

. MposeanTe kabenb Yepes oTBepCTUE ANs BBOAA kabens.

. MpukpenuTe ocHoBaHMe Kopryca HEMOCPEACTBEHHO K CTEHE UMK K KPOH-
LUTEIIHY, YCTaHOBMNEHHOMY Ha CTeHe unu notorke (puc. 6 u 7).

Hpumewanue: MSBELLlaTeJ'Ib He [JOMmKeH yCTaHaBnmnBaTbCA Ha KpOHLLITeI?IHe,
ecnu OomkHa 6bITb COXpaHeHa ero CoBMeCTUMOCTb
¢ TpeboBaHusMu cTaHaapta EN50131-2-2.

6. YctaHoBUTe nevaTHylo nnarty. [pagympoBka, HaxoAsLWascs psaoM
C MOHTaXHbIM OTBEPCTUEM, NOMOTaeT NO3ULMOHMPOBATL MeYaTHYHo

aRwWN =

ol Ha caiiTe www.satel.eu/ce

Hanpﬂx(eume nuTaHna

MoTpebneHue Toka B AEKYPHOM pexvme
MakcumanbsHoe notpebnenue Toka
OKOHeu4Hble pe3ncTopbl

MakcumanbHas Harpyska Ha KOHTaKTbl
pene (pesucTuBHas)

ﬂnMTeJ'IbHOCTI: CurHana Tpesorn

Bpewmsi nyckoBOro COCTOSIHMS
OGHapyvBaemas CKopoCTb ABIKEHNS

CooTBeTcTBYE CTaHAapTam

Knacc 3awutbl no craHpapty

12B DC +15%
7,5 A

8,56 MA
2x1,1kOm

40mA/16 B DC

2c
45¢
0,3..3 mlc

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

nnary B 3aBUCUMOCTY OT BbICOTbI MOHTaXa u3BeLuatens (puc. 9). EN50131-2-2 Grade 2
7. ToakntounTe NPoBOAA K COOTBETCTBYIOLMM KNEMMaM.
8. C NoMOLLbH0 NepeMblyek YCTAaHOBMTE NapaMeTpsl paboThl M3BeLyaTens. Knacc cpeppi no cranaapty EN50130-5 Il
9. 3akpoliTe kopryc 13BeLLaTens. [lnana3oH pabounx Temnepatyp -30...+55 °C
_ MakcumanbHas BnaxHocTb 93+3%
3ANYCK Y TECT AANBbHOCTU AENCTBUA Pekomenay BbICOTA YCTAHOBKM 24m
Mpumeyaxue: Bo Bpems TeCTUPOBaHWS AanbHOCTU AENCTBUS U3BeLLaTe- [aBapuTHble pa3mepsl 63 x 96 x 49 Mm
ISl CBETOANON [JOIMKEH ObITh BKITIOYEH. Macca 90T
1. Bkniounte nutaHue nsselLatens. CBETOANOA HAYHET MUraTh, MHOMLMPYS
NyCKOBOE COCTOSIHUE W3BeLLaTerns.
2. Korpa cBeToAmop, NpekpaTuT MUraTh, NPOBEPLTE, YTO ABWKEHME B 30HE,
OXpaHsieMoW u3BelLatenem (Ha puc. 5 NpeacTaeneHa MakcumansHas
30Ha OBHAPYXEHNs — MaKCUMasbHas YyBCTBUTENbHOCTb), BKIIOYNT
BbIXO TPEBOTM 1 BbI3OBET CBEYEHIE CBETOANOAA.
3. B cnyyae Heob6x0aMMOCTY CrieyeT N3MEHNTb HYyBCTBUTENbHOCTb 13Be-
warens (wrblpbku PIR SENS.).
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